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BAREM DE L’EXAMEN: L’alumne haurà de triar una de l es dues opcions proposades (A o B). Cada exercici pràctic es 
puntuarà sobre 2,5 . Les qüestions es puntuaran sobre 5 i el total es dividirà per 3. 
  
BAREMO DEL EXAMEN: El alumno elegirá una de las dos opciones propuestas (A o B). Cada ejercicio práctico puntúa sobre 2’5. 
Las cuestiones se puntuarán sobre 5 y el total se dividirá por tres. 

OPCIÓ A 
 

EXERCICIS PRÀCTICS D’APLICACIÓ: 

1. Descripció del sistema: 
La figura mostra una formigonera portàtil amb el detall d’algunes de les seus parts protegides. Està composta d’un xassís, cubeta 
mescladora, suport central de la cubeta, motor amb la seua corresponent corriola i espàrrec, corretja reductora, volant per al bolcat, 
rodes, caixa protectora del sistema de govern i corona de fosa de cremallera. Identifiqueu els elements numerats indicant breument la 
seua funció. Expliqueu el funcionament de la formigonera  detallant els mecanismes implicats en la transmissió de moviment. 

 
 
 

 

 
 
2. Estudi d’alternatives:  
Descriu dos tipus diferents de motors que podrien utilitzar-se per accionar aquesta formigonera, indicant al menys tres avantatges o 
inconvenients de cadascun d’ells.  
 

QÜESTIONS 
 

1. Indiqueu dos tipus de materials que puguen utilitzar-se per fabricar la cubeta de la formigonera i indiqueu tres propietats de 
cadascun que justifiquen la seua elecció. 
 

2. Anomeneu tres transductors de temperatura i descriviu el funcionament d’un d’ells. 
 

3. Simplifiqueu la funció lògica següent utilitzant un diagrama de Karnaugh: 
                          _           _                 _ 
 F (A, B, C) = A + A · B + A · B · C 
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OPCIÓN A 
 

EJERCICIOS PRÁCTICOS DE APLICACIÓN: 

1. Descripción del sistema: 

La figura muestra una hormigonera portátil con detalle de algunas de sus partes protegidas. Está compuesta de un chasis, cubeta 
mezcladora, soporte central de la cubeta, motor, con su correspondiente polea y espárrago, correa reductora, volante para volcado, 
ruedas, caja protectora del sistema de gobierno y corona de fundición de cremallera. Identificar los elementos numerados indicando 
brevemente su función. Explicar el funcionamiento de la hormigonera  detallando los mecanismos implicados en la transmisión de 
movimiento. 

 
 

 
            

 

2. Estudio de alternativas: 
 
Describir dos tipos diferentes de motores que pudieran utilizarse para accionar esta hormigonera, indicando al menos tres ventajas o 
inconvenientes de cada uno de ellos.  
 
 

CUESTIONES 
 

1. Indicar dos tipos de materiales que puedan emplearse para fabricar la cubeta de la hormigonera e indicar 3 propiedades de 
cada uno que justifiquen su elección. 
 

2. Nombrar tres transductores de temperatura y describir el funcionamiento de uno de ellos. 
 

3. Simplificar la función lógica siguiente utilizando un diagrama de Karnaugh: 
                          _           _                 _ 
 F (A, B, C) = A + A · B + A · B · C 
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OPCIÓ B 
 

 

 
 
 

EXERCICIS PRÀCTICS D’APLICACIÓ: 

1. Descripció del sistema: 
La figura representa una màquina de fabricació que desplaça un capçal en les tres direccions de l’espai (X,Y,Z). Les peces són 
treballades en un espai tancat delimitat per B i refrigerades amb un líquid que ha de reciclar-se. Els moviments generats pels tres eixos 
han de ser de precisió i s’utilitza per a tots el mateix dispositiu D. 
 
Descriviu breument el funcionament del sistema a partir dels elements enumerats i comenteu la funció de cadascun d’ells. 
 
 
2. Estudi d’alternatives:  
Indiqueu els materials més adequats per construir els elements A, B i C, i les propietats associades justificant la resposta i indicant els 
avantatges i inconvenients de cadascun d’ells. 
 
 

QÜESTIONS 
1. Per als materials anteriorment seleccionats indiqueu el procediment de reciclatge. 

 
2. Dibuixeu un croquis d’un motor tèrmic monocilíndric d’encesa provocada de quatre temps. Identifiqueu els elements 

principals. Expliqueu el seu principi de funcionament. 
 

3. El sistema automàtic de la màquina de l’exercici 1 deté el pòrtic en el seu moviment segons l’eix X (mogut pel motor M1) si 
detecta que alcança una posició límit (inicial o final), si no hi ha ferramenta muntada o si el contenidor B està obert. La 
variable de funcionament del motor principal M1 (1 = marxa, 0 = parada) es pot expressar com a resultat dels valors dels 
diferents sensors. Sensor de posició límit (final de carrera) per un extrem del recorregut S1 (1 = posició NO alcançada marxa, 
0 = posició alcançada parada). Sensor de posició límit per l’altre extrem S2 (1 = posició NO alcançada marxa, 0 = posició 
alcançada parada). Sensor de detecció de ferramenta muntada S3 (1 = hi ha ferramenta marxa, 0 = NO hi ha ferramenta 
parada) o si s’obre la porta frontal del contenidor S4 (1 = porta tancada marxa, 0 = porta oberta parada). Obteniu la taula de 
veritat de la funció lògica que obtingui la variable de funcionament del motor principal M1. Expresseu la funció lògica amb 
portes simples. 
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OPCIÓN B 

 

 

EJERCICIOS PRÁCTICOS DE APLICACIÓN: 

1. Descripción del sistema: 
La figura representa una máquina de fabricación que desplaza un cabezal en las tres direcciones del espacio (X,Y,Z). Las piezas son 
trabajadas en un espacio cerrado delimitado por B y refrigeradas por un líquido que debe reciclarse. Los movimientos generados por 
los tres ejes deben ser de precisión y se utiliza para todos el mismo dispositivo D. 
 
Describir brevemente el funcionamiento del sistema a partir de los elementos enumerados y comentar la función de cada uno. 

            

2. Estudio de alternativas: 
Indicar los materiales más adecuados para construir los elementos A, B y C y propiedades asociadas justificando la respuesta e 
indicando las ventajas e inconvenientes de cada uno de ellos. 
 

CUESTIONES 
 

1. Para los materiales anteriormente seleccionados indicar el procedimiento de reciclaje. 
 

2. Dibujar un croquis de un motor térmico monocilíndrico de encendido provocado de cuatro tiempos. Identificar los elementos 
principales. Explicar su principio de funcionamiento. 

 
3. El sistema automático de la máquina del ejercicio 1 detiene el pórtico en su movimiento según el eje X (movido por el motor 

M1) si detecta que alcanza una posición límite (inicial o final), si no hay herramienta montada o si el contenedor B está 
abierto. La variable de funcionamiento del motor principal M1 (1 = marcha, 0 = paro) se puede expresar como resultado de 
los valores de los distintos sensores. Sensor de posición límite (final de carrera) por un extremo del recorrido S1 (1 = 
posición NO alcanzada marcha, 0 = posición alcanzada paro). Sensor de posición límite por el otro extremo S2 (1 = posición 
NO alcanzada marcha, 0 = posición alcanzada paro). Sensor de detección de herramienta montada S3 (1 = hay herramienta 
marcha, 0 = NO hay herramienta paro) o si se abre la puerta frontal del contenedor S4 (1 = puerta cerrada marcha, 0 = puerta 
abierta paro). Obtener la tabla de verdad de la función lógica que obtenga la variable de funcionamiento del motor principal 
M1. Expresar la función lógica con puertas simples. 
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